EEE INSTITUTO FEDERAL

BB rFluminense

CAMPUS: MACAE

CURSO: SUPERIOR DE BACHARELADO EM ENGENHARIA ELETRICA

COMPONENTE CURRICULAR: INTRODUGAO A | ANO DE IMPLANTAGAO DA MATRIZ: 2026
IDENTIFICAGAO DE SISTEMAS
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Pré-requisito: Controle Digital

Correquisito: Ndo h3

Carga horaria: 40 h/a (30 h) Carga horaria presencial: Carga horaria a distancia:
40 h/a (30 h) -

Carga hordria de Extensao: -

Aulas por semana: 2 Cddigo: EECM.075 Série e/ou Periodo: -

EMENTA:

Fundamentos matemadticos para identificagdo de sistemas; identificagdo de sistemas com
modelos autorregressivos; Projeto de Experimentos de Identificacdo, Laboratério.

OBIJETIVOS:

Possibilitar a aprendizagem acerca de identificacdo de sistemas através de modelos
paramétricos, com auxilio de ferramentas computacionais. Projeto e simulagdo de sistemas
de controle avangado utilizando os modelos obtidos na etapa de identificagao, com auxilio
de ferramentas computacionais. Aplicacao e validacdo do sistema de controle simulado em
planta de processo piloto.

CONTEUDOS PROGRAMATICOS:
e Modelos autorregressivos:
o Fundamentos de séries temporais e estimador de minimos quadrados;
o Modelos ARX, ARMAX, NARX e NARMAX;

o Meétodos para a selecdo da ordem do modelo;
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o Validagao de modelos e analise de residuos.

e Estudo de caso:
o Aquisicdo de dados em sistema real:
= Coluna de Destilacao Piloto;
=  Planta de Controle de Nivel, Vazdo, Pressdao e Temperatura.
o Demais processos industriais (dados de benchmark).
COMPETENCIAS DESENVOLVIDAS:

e Ser capaz de conceber e projetar solugdes criativas, desejaveis e vidveis, técnica e
economicamente, nos contextos em que serao aplicadas;

e Formular, de maneira ampla e sistémica, questdes de Engenharia, considerando o
usuario e seu contexto, concebendo solugdes criativas, bem como o uso de técnicas
adequadas.
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